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 :موضوعات تحقيقاتی و پژوهشی مورد علاقه -3

  سرنشين وسایل نقليه بدون(ROVs, AUVs, UAVs). 

 و بازوهاي مکانيکي زیرآبي رباتيك 

  دریایيعملکرد شناورهاي فضاي مجازي شبيه سازها و. 

 .دیناميك، هدایت، ناوبري و كنترل شناورهاي دریایي 

 .تثبيت موقعيت دیناميکي شناورهاي دریایي 

 گرهاي غيرخطي و وفقي.فيلترها و مشاهده 

 تجارب: -4

 .تاكنون -1375اصفهان، پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضو هيات علمي، دانشگاه صنعتي  (1

ولوژي تکن وعلوم  دانشگاه صنعتي اصفهان، پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، معاون پژوهشکده (2

 .1398-1399، زیر دریا

 .1398-1399دانشگاه صنعتي اصفهان، عضو شوراي پژوهشي دانشگاه،  (3

-1399ان، پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضو شوراي تحقيق و توسعه،دانشگاه صنعتي اصفه (4

1395. 

ولوژي و تکن معاون پژوهشکده علومدانشگاه صنعتي اصفهان، پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا،  (5

 .1395 -1397  ،زیر دریا

 .1395 -1397 دانشگاه  دانشگاه صنعتي اصفهان، عضو شوراي پژوهشي (6

لوژي و تکنو معاون پژوهشکده علومپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، اصفهان،  دانشگاه صنعتي (7

 .1387-1389 ،زیر دریا 

 .1387 -1389 ،دانشگاهعضو شوراي پژوهشي  دانشگاه صنعتي اصفهان، (8

-1389پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضو شوراي تحقيق و توسعه، دانشگاه صنعتي اصفهان،  (9

1383. 

 يك،رودینامپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیرگروه پژوهشي هيدصنعتي اصفهان، دانشگاه  (10

1387-1383. 

 لوژيپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیربخش ساخت و تکنودانشگاه صنعتي اصفهان،  (11

 .1383-1386 ،پژوهشکده
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 :اجرائی /های پژوهشیفعاليت -5

، یناميكدو مجري بخش مدیر طرح و تکنولوژي زیردریا، پژوهشکده علوم صنعتي اصفهان، دانشگاه  (1

هاي عميق )كاوش براي آب ROVطراحي، ساخت و تست یك دستگاه" ناوبري و كنترل طرح

 .تاكنون-1398، "(8

بخش  و مجريطرح عضو شوراي پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، صنعتي اصفهان، دانشگاه  (2

هاي عميق براي آب ROVساخت و تست یك دستگاه طراحي،"، ناوبري و كنترل طرحدیناميك

 .1393-1398، "(8)كاوش 

و ساخت  طراحي" طرح عضو شورايپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، دانشگاه صنعتي اصفهان،  (3

 .1396-1394، "(PM موتوركيلو واتي ) 250الکتریکي مغناطيس دائم  موتور

بخش  و مجري طرحعضو شوراي لوژي زیردریا، پژوهشکده علوم و تکنودانشگاه صنعتي اصفهان،  (4

مليات عهاي زیرآبي با درجات آزادي معين به منظور طراحي ربات"و كنترل طرح  ، ناوبريدیناميك

 .1392 -1397، "(7كاوش متر ) 1000حفاري تا عمق 

سنجي امکان"مجري طرح پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، دانشگاه صنعتي اصفهان،  (5

 .1391-1394، "یري شناورهاي زیرآبيپذكنترل

ي فناور دستيابي به" پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مجري طرحدانشگاه صنعتي اصفهان،  (6

 .1391-1394 ،"يیرآبشناورهاي زدر  (DP)دیناميکي  وتثبيت موقعيت كنترل

 اخت رباتو سطراحي  "پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیر طرح دانشگاه صنعتي اصفهان،  (7
  1389-1387، "(AUVهوشمند زیرآبي)

 افزاريساز نرمشبيه ایجاد"زیردریا، مدیر طرح  وتکنولوژي علوم پژوهشکدهدانشگاه صنعتي اصفهان،  (8
 .1388-1386، "( AUV)هاي هوشمند زیرآبيربات

ش ل بخپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضوشوراي طرح و مسئودانشگاه صنعتي اصفهان،  (9

  COMEX شركت ساخت (ROV)ربات زیرآبي آموزش اندازي وراه تعمير،”مکانيك طرح 
 .1387-1389 “.فرانسه

 ل ساختپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضوشوراي طرح و مسئودانشگاه صنعتي اصفهان،  (10

 . 1383-1388، “جهت مصارف ویژه (ROV)طراحي وساخت ربات زیرآبي ”طرح 

تست  مجازي ایجاد فضاي"پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیر طرح فهان، دانشگاه صنعتي اص (11
 .AUV"،1386-1384عملکرد 
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ت و ساخ طراحي"پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضو شوراي طرح دانشگاه صنعتي اصفهان،  (12
 .1385-1386،"بویه مهار كشتي جهت استفاده در مناطق عملياتي20

 مي بخشطراحي مفهو"پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیر طرح ، دانشگاه صنعتي اصفهان (13
 .RPH"،1385-1384سرنشين  چرخ بال بدون هدایت و كنترل

ي ر آبزی اريعمليات تميزك"مدیرطرح پژوهشکده علوم وتکنولوژي زیر دریا،دانشگاه صنعتي اصفهان،  (14
 .1385،"زیر سطحي بدنه یك شناور

دنة ننده بسيستم تميزك”هشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیرطرح پژودانشگاه صنعتي اصفهان،  (15
 .1381- 1384شركت صدرا، “ IIكشتي درآب

ول بخش عضو شوراي طرح و مسئ پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا،دانشگاه صنعتي اصفهان،  (16

، “تينف وها و لوله هايجهت بازدید پایة سک( ROV)طراحي وساخت ربات زیرآبي ”مکانيك طرح 

1384-1381. 

ل بخش پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضوشوراي طرح و مسئودانشگاه صنعتي اصفهان،  (17

 .1384،“فرانسه COMEXساخت شركت   (ROV)تعيين وضعيت ربات زیرآبي ”  مکانيك طرح

اي نداردهتدوین استا”پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، همکارطرح دانشگاه صنعتي اصفهان،  (18
 .1383، “ دجتيحي وساخت زیردریایي مطرا

دنة ننده بسيستم تميزك”پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیرطرح دانشگاه صنعتي اصفهان،  (19
 .1379-1381وزارت صنایع، “ Iكشتي درآب

ل بخش پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضوشوراي طرح و مسئودانشگاه صنعتي اصفهان،  (20

 .1379-1381، “ و بازوي مکانيکي (ROV)ه سازي ربات زیرآبي بهين”مکانيك طرح 

رل نتكميك و دینا” داخلي پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مدیر طرحدانشگاه صنعتي اصفهان،  (21
 .1376-1381، “شناورهاي زیرسطحي

ي سددي شاع تحليل”پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، مسئول پروژه دانشگاه صنعتي اصفهان،  (22
 .1379-1380“ خودروبرقي

 ل ساختپژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، عضوشوراي طرح و مسئودانشگاه صنعتي اصفهان،  (23

 .1376-1379، “خصه هاي دریایي كشوراندازه گيري مش”طرح
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درجه  سهوي طراحي باز”پژوهشکده علوم و تکنولوژي زیردریا، همکارپروژهدانشگاه صنعتي اصفهان،  (24
 .1376-1377 ،“ آزادي زیرآبي
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6) A. Hosseinnajad, M. Loueipour, “Design of Dynamic Positioning Control System for 
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Moored FPSO Using Sliding Mode Controller and Model-Based Observer”, 20th 

Marine Industries Conference (MIC2018), Kish Island. Iran, 17-19 December 2018. 

8) A. Hosseinnajad, M. Loueipour, “Dynamic Positioning of an ROV with Unknown 

Dynamics and in the Presence of External Disturbances Using Extended-State 

Observer”, 20th Marine Industries Conference (MIC2018), Kish Island. Iran, 17-19 

December 2018. 

9) M. Afshar, M. Loueipour, “A Study on Thrusters’ Failure Effects on Open-loop and 

Close-loop Behaviors of Remotely Operated Vehicles (ROVs)”, The 19th Marine 

Industries Conference (MIC2017), Kish Island, Iran. 11-13 December 2017. 

10) A. Hosseinnajad, M. Danesh, M. Loueipour, “Application of Observer-Based Sliding 

Mode Controller in Dynamic Positioning Systems”, 5th International Conference on 

Control, Instrumentation, and Automation (ICCIA2017), Shiraz, Iran, 2017. 

11) M. Loueipour, M. Danesh, M. Keshmiri, and M. Mojiri, "Control Design Based on 

Position Feedback and Disturbance Estimation in Dynamic Positioning of Marine 
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12) M. Loueipour, M. Keshmiri, M. Danesh, and M. Mojiri, "Wave Filtering and State 

Estimation in Dynamic Positioning of Marine Vessels Using Position Measurement," 

IEEE Trans. on Instrumentation and Measurement, Vol. 64, PP. 3253-3261, 2015. 

13) Loueipour, M, Hadian, H, "Effect of Considering Sensors and Actuators Modeling on 

the Design of PID Controllers for an Autonomous Underwater Vehicle", The 2nd 

International Conference on Control, Instrumentation, and Automation (ICCIA2011), 

Shiraz, Iran, 2011. 

 -علمي نشریه ،مدلسازي رفتار هيدرودیناميکي برس تميزكننده دوار "پور، مهدي، بدري، محمدعلي، لوئي (14
 .1389، سال دوازدهم، شماره دو، زمستان20-35 صفحه ،پژوهشي مهندسي مکانيك ایران

رآبي رویکردها و ملزومات كسب و توسعه دانش و فناوري رباتهاي هوشمند زی"پور، مهدي، لوئي (15

AUV))"، ( دوازدهمين كنفرانس صنایع دریایيMIC 2010)، 1389 زیباكنار، مهر. 

گيري هه از سنسورهاي اندازبا استفاد AUVتخمين موقعيت یك  " ،پور، مهدييمجنون، محسن، لوئ (16

 .1389 مهر زیباكنار، ،(MIC 2010دوازدهمين همایش صنایع دریایي ) ،"سرعت زاویه

زیرآبي در  فناوري سيستم هاي آب بندي تجهيزات و وسایل متحرک " ،پور، مهديلوئيپور، رضا، رمضان (17

 .1389 هرم زیباكنار، ،(MIC 2010دوازدهمين همایش صنایع دریایي )، "اعماق زیاد

18) Narimani, M, Nazem, S, Loueipour, M, "Robotics Vision-based System for an 

Underwater Pipeline and Cable Tracker", OCEANS'09 IEEE BREMEN, Bremen, 

Germany, 2009. 

19) Loueipour, M, Narimani, M, "Modeling and Analysis of Dynamic Performance of an 

ROV using Specific Thruster Configuration", UDT, Glasgow ,United kingdom, 

2008. 

20) Narimani, M, Loueipour, M, "Design of FUZZY Controller for An Autonomous 

Underwater Vehicles", UDT, Glasgow, United Kingdom, 2008. 

21) Narimani, M, Loueipour, M ,"Robust Control of Autonomous Underwater Vehicles 

(AUVs)", IEEE CCECE'08 Symposium on Control and Robotics, Canada, 2008. 

22) Loueipour, M, Narimani, M, "Dynamic Simulation for the Analysis and Design of 

Autonomous Underwater Vehicles", UDT, Italy, 2007.  

23) Narimani, M, Loueipour, M, "Head and Depth Control of Autonomous Underwater 

Vehicles", UDT, Italy, 2007. 

24) Loueipour, M, Narimani, M, "Dynamic Modeling and Simulation of Remotely 

Operated Vehicles", UDT, Germany, 2006. 

25) Narimani, M, Loueipour, M, "Positioning Control of Remotely Operated Vehicles", 

UDT, Germany, 2006. 

ش به رو (ROV)ربات هاي زیرآبي  MIMOطراحي سيستم كنترل " پور،مهدي لوئي كيهان توكلي، (26

سي لمللي مهندنهمين كنفرانس سالانة مهندسي مکانيك و پنجمين كنفرانس بين ا ،"(QFT)فيدبك كمي 
 .1380 ،، رشت403-411صفحه  ،مکانيك
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رائه ایي و اها و تجهيزات دریاثرات مخرب ارگانيسمهاي دریایي برروي سازهبررسي " پور،مهدي لوئي (27

 ،رعباس، بند148، صفحه پنجمين كنفرانس علوم و فنون دریایي وجوي ایران ،"روش حذف موجودات

1379. 

، "وج نگارتحليل عددي و طراحي سازه بویه هاي م " ،پورمهدي لوئي حميد مرآتيان، سعيد شعباني، (28

 .1379، ، بندرعباس196، صفحه نفرانس علوم وفنون دریایي وجوي ایرانپنجمين ك

، صفحه ي ایراندومين كنفرانس ملي صنایع دریای، "سيستم تميزكننده بدنة كشتي درآب"پور، مهدي لوئي (29

 .1379 ،، تهران99-90

 براساس روش فيدبك كمي ROVطراحي سيستم كنترل حركتي "پور، مهدي لوئي مسعود سبحاني، (30

"(QFT) ، کانيكمششمين كنفرانس سالانة مهندسي مکانيك و سومين كنفرانس بين المللي مهندسي، 

 .1376 ، تهران،1327-1335صفحه 

ي ي دریاینشریه انجمن مهندس ،"طراحي وساخت سيستم تميزكننده بدنه كشتي درآب" پور،مهدي لوئي (31
 .1379تهران،  ،13شماره  ،ایران

 گزارشات علمی،فنی:-7

ي، پژوهشکده هاي پژوهشي كاربردعنوان گزارش علمي وفني طرح 150ه و یا همکار درتهيه بيش از نویسند 

 .1375- 1396 علوم و تکنولوژي زیردریا، دانشگاه صنعتي اصفهان،

 افتخارات و جوائز: -8

 1373التحصيلان، مهندسي مکانيك، دانشگاه صنعتي اصفهان، رتبه اول فارغ. 

 1381ن جشنواره جوان خوارزمي، دریافت لوح تقدیر، سومي. 

 ،1384مدیر برگزیده طرحهاي پژوهشي خارج دانشگاه، دانشگاه صنعتي اصفهان. 

  ،1399پژوهشگر و فناور برتر استان اصفهان. 

 .عضو انجمن مهندسي دریایي كشور 

 .عضو سازمان نظام مهندسي استان اصفهان 

 لمي هوشمندسازي و دوزیست زیرسطحيعضو قطب ع 


